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ACTUADORES ROTATIVOS

TIPOLOGIAS

Existen los siguientes fipos de actuadores rotativos segin su posicién:

- dos posiciones, fijas o ajustables
- fres posiciones, fijas o ajustables

La rotacion de todos los tipos de este catdlogo es alternativa. También existen actuadores rotativos que siempre giran en la misma

direccién con 4, 6 o mds posiciones.

Actuador rotativo con cremallera simple

Un pifén esta fijado a la parte rotativa y se gira mediante una cremallera. La cremallera
se acciona mediante dos pistones neumdticos, uno en cada lado.

Puesto que no se dispone de un sistema de regulaciéon de juego, no es adecuado para
aplicaciones que requieren un posicionamiento exacto. Pero existe una versién con
paradas mecdnicas externas ajustables que para la parte rotativa y también puede
ajustar el juego.

Actuador rotativo con cremallera doble

Un piAdn esta fijado a la parte rotativa y se gira mediante dos cremalleras opuestas,
cada una accionada por un pistén neumdtico. El sistema dispone de un ajuste automatico
de juego por lo que es adecuado para aplicaciones que requieren un posicionamiento
exacto. El disefo de tubos paralelos de este tipo lo hace ideal para el uso en
manipuladores.

Actuador rotativo de paleta

El elemento rotativo se conecta a una o dos paletas dentro de una cdmara cilindrica.
La presion de aire en un lado de las paletas gira el elemento. Esto son actuadores
cilindricos compactos disefiados para manipulaciones donde no se requieren una
exactitud y cargas elevadas especiales.

Actuador rotativo de cadena
Dos pistones neuméticos accionan una cadena y hace girar un piAdn. Nuestro catdlogo
no contiene ningUn actuador de este tipo.

NOTAS

Mediante el uso de medios de deceleradores hidrdulicos es posible aumentar la energia absorbida. Algunos modelos de este
catdlogo incorporan deceleradores. En los modelos sin decelerador, el usuario puede instalar deceleradores en el exterior del

actuador.

En caso de una rotacién horizontal, y con una distribuciéon asimétrica de la masa, utilizando reguladores de flujo puede resultar
dificil mantener una velocidad de rotacién constante. En este caso se deberia utilizar deceleradores.
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ACTUADORES ROTATIVOS DE CREMALLERA 1

Serie R1

Estos son actuadores rotativos de cremallera simple accionada por cilindros dentro de
camisas extruidas parecidos a cilindros ISO 6431. La gama incluye cilindros de traccién
con didmetros de 32 a 100 mm.

Existe una versién con carrera fija y una con una carrera de ajuste mecdnico.
Carreras disponibles: 90°, 180°, 270° y 360°.

Imanes para sensores estédndar.

La parte rotativa encaja en un eje o un taladro con una ranura de fijacién. Este tipo
se caracteriza por un disefio sencillo pero robusto y es relativamente econémico.

Serie R2

Estos son actuadores con cremallera doble y regulacién de juego, y disponen de un
eje con una ranura de fijacién.

Carreras de 90° y 180°. Ajuste de carrera mediante tornillos. Amortiguacién neumdtico
de final de carrera.

Imanes para sensores de posicién.

Compacto y econémico. El tamafo mds pequeno tiene las dimensiones 46 x 65 x 28
mm.

Serie R3

Estos son actuadores con cremallera doble, regulacién de juego y brida.
Carrera angular disponible de 0° hasta 180°.

Imanes para sensores de posicion.

La brida dispone de un taladro para el paso de tubos de aire o cables.

Serie R4

Estos son actuadores con cremallera simple, topes externos mecénicos para el ajuste
de carrera y de juego.

Dispone de una gran bancada giratoria rectangular con un taladro central para tubos
de aire o cables.

Tope mecdnico con ajuste fino de +5°.

Carreras disponibles: 90° y 180°. Imanes para sensores rasante.

Materiales de primera calidad y funcionamiento exacto. El cuerpo es de aleacién de
aluminio endurecido de alta resistencia y las partes méviles son de acero endurecido
y templado.

2.000.000 de ciclos sin mantenimiento.

También es disponible una versién especial con un distribuidor rotativo y cuatro puertos
de aire comprimido dentro del pifidn.

Serie R5 - TECNO

Esto es un actuador nuevo con cremallera doble y ajuste de juego que se combina con
la pinza y guia Tecno. Casi todos los componentes son de tecnopolimeros para reducir
a un minimo el peso del actuador.

Carreras disponibles: regulacién de 0° hasta 180°. Ajuste fino de +2°. Amortiguacién
hidraulico de final de carrera. Imanes para sensores rasante.
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ACTUADORES ROTATIVOS DE PALETAS

Este catdlogo no incluye actuadores de tipo placas, pero sobre demanda podemos suministrar modelos con una o dos placas.
Existen varias opciones:

¢ Versién de carrera fija: dngulo de rotaciéon 90°, 180° o 270°.

* Versién con carrera ajustable

¢ Sensores de induccién

Accesorios de montaje: brida, una o dos conexiones.

CALCULOS

Hay que calcular lo siguiente:

¢ Energia cinética absorbida

* Fuerzas axiales sobre el eje o la brida de rotacién

e Fuerzas radiales sobre el eje o la brida de rotacién

* Par de giro

Los resultados de estos cdlculos se comparan con los valores maximos para cada actuador rotativo del catdlogo. No hay que olvidar
que la aplicacién de un decelerador hidrdulico opcional dobla la energia cinética que puede absorber el actuador.

GRAFICO COMPARATIVO DE ACTUADORES ROTATIVOS

Las lineas del gréfico inferior muestran lo siguiente para cada serie de actuadores:

e Par permitido (con 6 bar)

¢ Longitud (para actuador con rotacién de 180°)

Con ello es posible la determinacién de la serie mds apropiado para sus exigencias. Por ejemplo, si desea un actuador rotativo
con un par mayor que 10 Nm y una longitud inferior a 300 mm, lo encontrard en la Serie R3.
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DIMENSIONADO

CALCULO DE LA ENERGIA CINETICA, FUERZA Y PAR 1
Denominacién delirr\‘:a?i?gén Formula Ejemplo

« | Angulo de rotacién rad = grados - % =90° = TQT rad.
t | Tiempo de rotaciéon s 2

Par de inercia de las masas en rotacién. .
Jta| Nota: suma de las masas individuales Kg m? =2 i =0.078 + 0.02 + 0.133 = 0.232

2 L)Q

E | Energia cinética Nm =1/2w?=2J" ("‘T) =2-0232-—2_=0.57
Fr | Fuerza radial

(considerar también las fuerzas centrifugas) N (Fe=M-w-R) 50
Fa | Fuerza axial N 10
M | Par de giro Nm =M+F-a+Fa-b =50x0.1+10x0 =5Nm
PARES DE INERCIA PARA LOS CONTORNOS MAS FRECUENTES

Denominacién delggilci’gén Formula Ejemplo
Disco
d
M | Masa de disco Kg 7
d | Didmetro de disco m 0.3
J | Par de inercia de disco Kg m? = M;Z - /03 0.0787
Distancia entre el bari-
centro y eje de rotacién
R
M | Masa Kg 0.5
R | Distancia de la masa del eje de rotacién m 0.2
J | Par de inercia de la masa Kg m? = MR? =0.5x0.22=10.02
Caras paralelas
con baricentro
en el eje de rotacion
\
M | Masa Kg 10
L | Caras paralelas m | 0.4
2 . 2

J | Par de inercia de la masa Kg m? =M ]LQ = % =0.13






