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ACTUADOR ROTATIVO SERIE R2

Actuador con cremallera doble y regulacién de juego.
Cuatro tamaros - 12, 16, 20 y 25. Dos dngulos de rotacién
- 90° y 180°. Sistema de ajuste de carrera para todos los
tamanos. Amortiguacién neumdtico para todos los tamarios,
excepto el mds pequefo.

El cuerpo dispone de ranuras para el alojamiento de una
sensor de proximidad magnético.

Suministro de aire, ajuste de carrera y ajuste de
amortiguacién se encuentran en un mismo lado.

N.B.: Se aconseja siempre el uso de reguladores
de flujo. En las pruebas del actuador, cerrar
totalmente el regulador, abriéndolo progresiva-
mente hasta conseguir la velocidad deseada.

DATOS TECNICOS R2-12 R2-16 R2 - 20 R2 - 25
Presion de trabajo bar delb5a7

Temperatura de trabajo °C de 5°a 60°

Ajuste de angulo grados 35° (+10° -25° circa)

Fluido 20 micron de aire filtrado seco o lubricado. Si se utiliza lubricacién, esta debe ser continua
Versiones 90° de rotacién / 180° de rotacién

Fijacién Ambos frontal

Tamarios 12 16 20 25
Par tedrico (AP = presién en bar) Nm 0.065x P 0.14 xP 0.25xP 0.48 x P
Carga axial méx. N 8 14 40 80
Carga radial mx. N 8 14 40 80
Peso con rotacién de 90° Kg 0.18 0.26 0.63 0.8
Peso con rotacién de 180° Kg 0.21 0.31 0.72 1
Tiempo de rotacién sin carga:

+ Angulo 90° s 0.2 0.2 0.2 0.2

* Angulo 180° s 0.3 0.3 0.3 0.3

COMPONENTES

(@ EJE DE ROTACION / PINON: acero endurecido y templado
@ RODAMIENTO

® BRIDA: aluminio anodizado

@ PISTON / CREMALLERA: acero endurecido y femplado

® JUNTA DE PISTON: NBR

(& ZAPATILLA DE GUIA: PTFE

@ IMAN: Neodimio

JUNTA DE AMORTIGUACION: NBR

(® PASADOR DE AMORTIGUACION: acero recubierto de cinc
CABEZA: aluminio anodizado

@ CONEXION NEUMATICA/ AJUSTE DE CARRERA: acero

@ CAMISA: aluminio anodizado

® BASE: aluminio anodizado

JUNTA: NBR
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ACTUADOR ROTATIVO SERIER2 12 90°/180°
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Dimensiones para rotacién de 180° entre paréntesis
CODIGO DE PEDIDO
Cédigos Descripcién
W1620122090 ACTUADOR ROTATIVO R2-12-90°
W1620122180 ACTUADOR ROTATIVO R2-12-180°
ACTUADOR ROTATIVO SERIER2 16 90°/180°
47 12 2.5 M4 No? x M5
depth 10 (Air port)
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Dimensiones para rotacién de 180° entre paréntesis

CODIGO DE PEDIDO

Cédigos Descripcién
W1620162090 ACTUADOR ROTATIVO R2-16-90°
W1620162180 ACTUADOR ROTATIVO R2-16-180°




ACTUADOR ROTATIVO SERIE R2 20 90°/180° 1
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* Ranura para sensor
Dimensiones para rotacién de 180° entre paréntesis
CODIGO DE PEDIDO
Cédigos Descripcién
W1620202090 ACTUADOR ROTATIVO R2-20-90°
W1620202180  ACTUADOR ROTATIVO R2-20-180°
ACTUADOR ROTATIVO SERIE R2 25 90°/180°
N°2 x M6 50 i
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* Ranura para sensor
Dimensiones para rotacién de 180° entre paréntesis

CODIGO DE PEDIDO

Cédigos Descripcién
W1620252090 ACTUADOR ROTATIVO R2-25-90°
W1620252180 ACTUADOR ROTATIVO R2-25-180°
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SENSOR MAGNETICO @ 4 PARAR2-12 e 16

CODIGO DE PEDIDO

Cédigo Descripcién

W0950044180  SENSOR MAGNETICO REED @4 2 HILOS REED 24 VDC 1 m

SENSOR RASANTE PARA R2-20+25

CODIGO DE PEDIDO

Cédigo Descripcién

W0950025390  SENSOR HALL DSL, 3 HILOS, NO 2.5 m

W0950029394  SENSOR HALL DSL, 3 HILOS, NO 300 mm M8

W0950022180  SENSOR HALL DSL, 2 HILOS, NO 2.5 m

W0950028184  SENSOR HALL DSL, 2 HILOS, NO 300 mm M8

ESQUEMA ELECTRICO

DATOS TECNICOS

Reed Efecto Hall
REED EFFECT —— Tipo de contacto N.O. N.O.
i Interruptor - PNP
Tensién DC de trabajo \ 3+30 6+30
Tensién AC de trabajo v 3+30 -
Consumo A 0.1 0.2
Potencia DC w 6 4
Potencia AC VA 6 -
Temperatura de trabajo °C -20+ +85
Tiempo de activacién s 0.5ps 0.8ps
Tiempo de riesgo s 0.Tps 0.3ps
marrén + Duracién de vida imp 10 millones 10° millones
HALL EFFECT Resistencia del contacto Q 0.1 -
= Tipo de proteccion IP 65
Cafda de fensidn v 3 1
N° de hilos 2 3






