ATN\METAL
o WORK CILINDRO DOBLE SERIE S10

Son disponibles dos sistemas de deslizamiento :

- sobre casquillos

- sobre cojinetes de recirculacién de bolas

El marco es de dos cilindros con un cuerpo comdn de
aluminio anodizado con ranuras para sensores rasantes.
Hay 5 didmetros disponibles:

2xD12;2x D16, 2xD20; 2 x D25; 2 x B30.

DATOS TECNICOS $10-12 $10-16 $10-20 $10-25 $10-30
Presién de trabajo bar da3da7
Temperatura de trabajo “C da 5°a 60°
Fluido 20 microns de aire filtrado seco o lubricado. Si se utiliza lubricacién, esta debe ser continua
Velocidad del pistén mm/s da 30 a 100 mm/s
Versiones Sistema con casquillos de deslizamiento / Sistema de casquillo de bolas disponible con tornillos de tope o decelerador hidrdulico
Tamanos 12 16 20 25 30
Didmetros mm 2x12 2x16 2x20 2x25 2x30
Diémetro de véstago mm 6 8 10 12 16
Carreras mm 15 15 25 25 25

mm 25 25 50 50 50

mm 50 50 75 75 75

mm - 75 100 125 125
Peso (C = carrera)
Sistema de deslizamiento Kg | 0.12 +(0.002xC) | 0.24 +(0.0025xC) [ 0.51 + (0.005xC) | 0.76 + (0.006 xC) [ 1.3 +(0.009 xC)
Versién rodamiento Kg | 0.21+(0.002xC) | 0.48 +(0.0025xC)| 0.77 + (0.005xC) | 0.18 + (0.006xC) | 1.92 + (0.009 x C)
Empuje tedrico (multiplicar el valor indicado por la presién en bar)
Fuerza de empuije daN 2.26 x AP 4 x AP 6.28 x AP 9.8 x AP 14.1 x AP
Fuerza de traccion da N 1.69 x AP 3x AP 4.11 x AP 7.5x AP 10.1 x AP
Cargas méx. (los valores indicados se refieren a las carreras min. y max.)
Versién de deslizamiento N da3alb dobal dal10a3.5 da12ab.6 da20a7
Version rodamiento N dabo4 dallab da20a7 da26a8 da36all
COMPONENTES

@ BRIDA: aluminio anodizado

(@ BASE TRASERA: aluminio anodizado

® BUFER: goma

@ PLACA DE CONTACTO: acero recubierto de cinc
(@bis DECELERADOR HIDRAULICO

® PLACA FRONTAL: latén

® PISTON: latén

@ IMAN: Plastoferrita

CUERPO CILINDRO: aluminio anodizado

(® ANILLO OBTURADOR ESTATICO: NBR
CASQUILLO DE RECIRCULACION DE BOLAS

VERSIONES:
® Con casquillos de deslizamiento
Con casquillos de bolas
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Cédigos g A B C C C c3 D E El F G H L M N P Q Q" R Rl S T
W1440122..* 12 18 46 10 50 2 60 4 20 20 1.5 9 0 8 43 8 4 M3 4 5 3 8 9
W1440162..* 16 22 56 16 62 2 74 5 26 20 1.5 11 12 10 43 38 4 M4 4 6 3 8 10
W1440202.. 20 26 66 10 68 2 82 6 29 29 15 13 14 12 55 9 5 M4 4 7 3 10 M1
W1440252..* 25 32 78 10 74 2 90 7 325 315 25 16 17 14 65 105 6 M5 4 7 3 12 1
W1440302..* 30 36 98 10 87 2 105 8 375 395 25 18 19 16 85 14 8 Mé 6 8 5 12 13
*Carrera en mm

[9) U \ Vi W X Y Z AB AG

12 28 38 - 3 20 10 1 M5 M5

16 33 46 - 3 26 12 1 Mé M5

20 40 56 54 3 30 14 1 M8 M5

25 42 66 64 5 39 17 1 MI0O M5

30 51 8 82 5 5219 1 M12 G1/8"

Carreras para didmetros 12 mm 15; 25; 50;

Carreras para didmetros 16 mm 15; 25; 50; 75;

Carreras para didmetros 20 mm 25; 50; 75; 100;
Carreras para didmetros 25 mm 25; 50; 75; 125;
Carreras para didmetros 30 mm 25; 50; 75; 125;
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DIMENSIONES DE CILINDROS DOBLES SERIE S10, SOBRE COJINETES DE BOLAS
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Cédigos 9 A B cC <« C2 C3 D E El F G H L M N P Q Q1" R Rl _§ T
W1440123..* 12 18 46 10 69 2 79 4 295 295 15 9 10 8 43 8 4 M3 4 5 3 8 9
W1440163..* 16 22 5 10 90 2 98 5 42 38 1.5 11 12 10 43 8 4 M4 4 6 3 8 10
W1440203..* 20 26 66 10 100 2 1M1 6 465 435 15 13 14 12 55 9 5 M4 4 7 3 10 11
W1440253..* 25 32 78 10 108 2 120 7 515 465 25 16 17 14 65 105 6 M5 4 7 3 12 1N
W1440303..* 30 36 98 10 124 2 142 8 56 58 25 18 19 16 85 14 8 M6 6 8 5 12 13
*Carrera en mm
[9) U \ Vi W X Y Z AB AG
12 47 38 - 3 20 10 1 M5 M5
16 57 46 = 3 26 12 1 Mé M5
20 69 56 54 3 30 14 1 M8 M5
25 72 66 64 5 39 17 1 M10 M5
30 8 86 82 5 52 19 1 M12  G1/8"
Carreras para didmetros 12 mm 15; 25; 50;
Carreras para didmetros 16 mm 15; 25; 50; 75;
Carreras para didmetros 20 mm 25; 50; 75; 100;
Carreras para didmetros 25 mm 25; 50; 75; 125;
Carreras para didmetros 30 mm 25; 50; 75; 125;




ACCESSORIOS

SENSOR MAGNETICO @ 4, PARA GUIA S10 @ 12

Cédigo Descripcién

W0950044180  SENSOR MAGNETICO REED 2 HILOS 24VDC 1 m
SENSOR RASANTE, PARA GUIA S10 @ 16+30

Cédigos Descripcion

W0950025390  SENSOR DSL HALL, 3 HILOS NO 2.5 m

W0950029394  SENSOR DSL HALL, 3 HILOS NO 300 mm M8

W0950022180  SENSOR DSL REED, 2 HILOS NO 2.5 m

W0950028184  SENSOR DSL REED, 2 HILOS NO 300 mm M8

ESQUEMA ELECTRICO DATOS TECNICOS
Reed Efecto Hall
REED EFFECT marrén  + Tipo de contacto N.O. N.O.
—_— Interruptor - PNP
i Tensién DC de trabajo Vv 3+30 6+30
ozl + Tension AC de trabajo \ 3+30 -
2 (.@ Consumo A 0.1 0.2
Eﬁm azul Potencia DC W 6 4
marrén Potencia AC VA 6 -
Temperatura de trabajo °C -20++85
HALL EFFECT TR it Tiempo de activacion s 0.5p 0.8n
5=l Tiempo de desactivacién s 0.1p 0.3p
S | PNP Duracién de vida imp 10 millones 10° millones
‘ Resistencia del contacto Q 0.1 -
ozul © Tipo de proteccién P 65
= Caida de fension v 3 1
=B N° de hilos 2 3
RAIL PARA RANURA PORTASENSOR
Codigo Descripcion
W0950000160 RAIL PARA RANURA PORTASENSOR
500
5.8
o //
<






